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-2 GC la instruccion f= 2 * v Gel procedimiento DECISOR

GC:

z*y MOV 12(SP), R1 //Mover z a R1
MOV 6(SP), R2 //Mover a R2 la direccion del PA del RA i
, c ; que contiene |
MUL 12(R2), R1 //Multiplica y*z ’
MOV R1, 28(SP) //Mover y*z a b,

f=t3 MOV 28(SP), 16(SP) //Mover t, a f

EXAMEN DE JUNIO-2018

Ejercicio de Codigo Intermedio

EDE %E E.lugar:= nuevoTemp ()

E.cod:= Ei.cod || E2.c6d || gen (‘if’, E;.lugar, ‘=’, 1, ‘goto’, sig_inst+3)
|| gen (“if’, E,.lugar, ‘=’, @, ‘goto’, sig_inst+2) ||
gen (E.lugar, ‘:=’, 1) || gen (‘goto’, sig_inst+1) ||
gen (E.lugar, ‘:=’, 0)

E->id

E.lugar:= BuscalLugarTS (id.entrada)
E.cod:= &

S doSyuntil E | S-inicio:= nuevaEt ()

S,.continue:= nuevakt ()
S.coéd:= gen (S.inicio, “:’) || Si.céd || gen (S.continue, €:’ 5
. , . : E.c
gen (“if’, E.lugar, ‘=’, @, ‘goto’, S.inicio) ’ ) 11 6d 1

S>5::S, S,.continue:= S.continue

S,.continue:= S.continue
S.cod:= S;.cod II S,.cod

S = continue

S.cod:= gen (‘goto’, S.continue)

S callid (P) S.cod:

P.codE || P.codP || gen (‘call’, BuscaEtiqTs (id.entrada))

n

P>E
P>E

Funciones y atri

—
P.codE:

p.codE:= E.cod

p.codp:= gen (‘param’, E.lugar)

E.céd || P1.cOdE

gen (“param’, E.lugar) || Pi.codP

, P1

pP.codP:

I

butos utilizados:
emoria que ocupard la expresion durante la ejecucion

una nueva variable temporal
a instruccion de 3 dire

lugar: posiciéon dem

nuevoTemp: devuelve
:nto que construye un

cciones a partir ,
del identificador en la tabla de simbolos P de los parametros

gen. procedimnic
entrada: posicion
nuevaEt: devueive unanueva etiqueta

inicio: etiqueta asociada al inicio de una sentencia

continue: atributo heredado con una etiqueta asociada a la instruccion 3 ejecutar de
ar después d
e un

continue , , ,
codE: atributo que contiene Ja secuencia de instrucciones para ¢

alos parémetros . n ;
codP: atributo queé contiene la secuencia de instrucciones parp p

BuscalugarTs: funcion que devuelve el desplazamiento que (i
BuscaEtiqTs: funcion que devuelve la eliqueta que se asignary

funcion id

valuar expres;
Presiones co
rrespondie
ntes
50 de pardme
Ne asignado e
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t.ros (param)
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